&KEENON Informe de tareas del 14/10/2025

Nombre del robot Nombre de la tienda

C40 - demostracion Hoppe Chile SpA
Hoppe 1

Total de L ] o] ® Empuje de

tareas Programacion Temporario mano
Robot SN

FC:23:CD:CA:F7:C1_C40 L 0 0 0

Area del plan L Area limpia Eficiencia
0% 0,00 m? 0,00 m? 0,00 m?h

Cobertura -
Duracion

00:00:00

- Tarea Area Tipo Modelo Hora de inicio Fin de los tiempos
B limpio 202510140653 1-Area8,1-Area1,1-Area  Tarea General 14/10/2025 14/10/2025
54 3 instantanea 05:53:54 05:59:09

© Area del plan

= Area limpia
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Cobertura  Eficiencia Duracién  Areadel plan  Area limpia

0% 000m2h 00:00:00 000 m2 000 m2




G

G

Tarea

limpio 202510140659
59

Tarea

limpio 202510141315
00

Area Tipo

1-Area8 Tarea instantanea

Cobertura Eficiencia

Modelo

Duracién

0% 0,00 m*¥h 00:00:00

Area
1-Area8,1-Areal,1-Are
a3

Tipo
Tarea
instantanea

General

Hora de inicio Fin de los tiempos

Area del plan
0,00 m?

14/10/2025 05:59:59

Area limpia

0,00 m?

Hora de inicio

14/10/2025
12:15:00

14/10/2025 06:02:29

© Area del plan

= Area limpia

Fin de los tiempos

14/10/2025
12:17:50

© Area del plan

= Area limpia




Cobertura  Eficiencia Duracién  Areadel plan  Area limpia

0% 0,00 m*¥h  00:00:00 0,00 m? 0,00 m?

limpio 202510141318
21

A Area Tipo Modelo Hora de inicio Fin de los tiempos
1-Area10,1-Area7 Tarea instantdnea Barrerylavar 14/10/2025 12:18:21  14/10/2025 12:41:16

© Area del plan

= Area limpia

Cobertura Eficiencia Duracion  Areadel plan  Area limpia

33% 134,199 m*h 00:21:26 14542 m?* 47,96 m?

Hora de inicio Fin de los tiempos

Modelo



— il e P M AEEN F AR Ty § A s B AR e A e e T AT e A
w » 3 instantanea General  15.13.22 12:14:25

© Area del plan

= Area limpia

Cobertura  Eficiencia Duracién  Areadel plan  Area limpia
0% 0,00 m#h 00:00:00 0,00 m2 0,00 m?




